Databehandling av signaler fran millimetervagsradar i
realtid

Radarsensorer som anvdnder millimetervagor ar véldigt anvdandbara inom
avkanningsteknik, som har tillimpningar inom bland annat sjukvarden, autonoma
robotar, osv. Detta examensarbete bygger vidare pa en genomférbarhetsstudie som
med positiva resultat undersékte om det var méjligt att med hjalp av elektronik och
algoritmer férhindra fall for éldre personer.

Genomférbarhetsstudiens algoritmer bygger pa maskininlarning som ar ett omrade inom
artificiell intelligens. Férenklat kan man saga att man tranar datorer for att I6sa en specifik
uppgift med hjalp av regler och insamlad data. Elektroniken bestar av en mikrokontroller och
radarsensor och ar tankt att anvandas tillsammans med elektrisk stimulering av perifera
nerver inuti anvandarens ben. Nar algoritmen férutspar ett fall skickas ett stimuli till
anvandaren som da kan korrigera sitt steg.

Sensorer anvands ofta for att samla in data, som t.ex. kan anvandas for att beskriva
omgivningen runt omkring oss. Tradlos 6verféring som bluetooth och wifi forekommer allt
oftare och har givit upphov till en nya marknader inom elektronikindustrin som t.ex. sakernas
internet. Sakernas internet ar precis som det later, vardagliga foremal kopplas samman med
inbyggd elektronik och internetuppkoppling for att kunna styras 6ver natet.

Utvecklingen av sensorer har gett upphov till nya teknologier for att férbattra dvervakning av
omgivningen och millimetervagsradarn ar ett exempel. Med radarn kan narliggande objekt
snabbt och enkelt detekteras med hdg kanslighet och precision.

Rackvidden ligger mellan nagra fa centimeter upp till ett par hundra meter och kan fungera
genom material som inte absorberar radiofrekvensenergi.

Detta arbete har tagit fram ett protokoll och implementerat automatisk datahantering och
Overforing av informationen som samlats in av radarn i realtid. Syftet var att undersdka och
lagga en grund till framtida projekt som da kan anvanda detta arbetet som referens.

Protokollet kan utdkas for att inkludera fler arbetslagen och det finns enkel atkomst till
koddelen for att eventuellt kunna lagga till fler algoritmer.

Fallférhindrande tar ett steg narmare verkligheten men resultatet kan aven utnyttjas inom
andra omraden som till exempel sakerhet dar videotvervakning inte ar tillatet, kollisions- och
parkeringssystem for fordon; trafikbvervakningssystem osv.

Detta ar ett positivt resultat da ett fall for aldre personer oftast har allvarliga konsekvenser.
Eftersom de har en samre férmaga att aterhamta sig ar det viktigt att arbeta preventivt. Detta
medfér ocksa en minskad belastning pa sjukvardsplatser.
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