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Malet med en protes dr att dterstilla
sa manga funktioner som mdjligt fran en
forlorad kroppsdel och skapa en naturlig
kansla for anvindaren. Detta har vi jobbat
mot i vdart examensarbete och med hjilp av
bade 3D-printerns och 3D-scannerns unika
maojligheter har vi skapat en individanpas-
sad och kroppsstyrd armprotes. Den enkla
protesen dr mekaniskt styrd; endast genom
bojning av armbdgen kan anvindaren sluta
handen och greppa objekt.
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Figur 1. Den slutgiltiga prototypen med hylsa an-
passad efter anvindaren. Protesen spinns fast pa
patientens dverarm och kan sedan mandvreras med
endast bdjning i armbdgen.

BAKGRUND

3D-printing 4r en additiv tillverkningsme-
tod som gar ut pa att man bygger upp
ett objekt lager for lager baserat pa en
tredimensionell digital modell. 3D-printing
har mycket potential inom sjukvarden dér
patientanpassade och individuella behov har
stor betydelse. Den péagaende utvecklingen
och okade tillgdingen av 3D-printers har
dven Oppnat upp ett globalt intresse for
3D-printade proteser, med intentioner om
att skapa billig och tillgidnglig utrustning

i bland annat utvecklingsldnder. For vart
projekt har vi tagit inspiration och idéer
fran det som finns pa marknaden idag,
men det vi har ansett saknas bland de 3D-
printade proteserna dr en bekviam och stabil
passform.

MAL

Malet med vart projekt har varit att skapa
en funktionell, kroppsstyrd armprotes och
utvidrdera 3D-printingteknologin for detta
syfte. Protesen ska endast styras av rorelse
i armbage och inte kriva nagon sele. Prote-
sen ska dven integreras med en 3D-scannad
hylsa, baserad pa metod fran tidigare exa-
mensarbete, for en bekvidm och individan-
passad passform.

RESULTAT OCH SLUTSATS

Genom litteraturstudie, samtal med en pro-
tesingenjor och en patient pa Aktiv Orto-
pedteknik har vi skapat en digital modell
av var protes och sedan skrivit ut modellen
i en 3D-printer. Resultatet dr en fungerande
prototyp, med mojlighet att stinga handen
och greppa saker samtidigt som den é&r
bekvidm for anvindaren. Protesen styrs me-
kaniskt, med hjidlp av bojning i armbagen
dras fingrarna ihop och handen stings. Det
ir ingen tekniskt avancerad protes, men
det dr precis det som vi anser vara den
storsta fordelen. En protes framtagen pa det
hir sittet kan vara en billig 16sning som
kan goras tillginglig for manga behdvande
personer och det dr dir motivationen har
funnits for oss under vart arbete!



